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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugninde, eine 
flexible rHaltening fur beliebige Korper und ver- 
schiedenste Anwendungsgebiete zu schaffen, die 
eine groBe BewegUchkeit besitzt undderen Stelluhg 

5 einfach in weiten Grenzen verandcrt werden kann. 
Dabei soil die Halterung trots ihrer groBen Bewcg- 
lichkeit in bcliebigen Stellungen derart beeinfluBt 
werdcn konnen, daB sie entweder vollkommen steif 
wird Oder aber mehr oder weniger leicht beweglich 

10 bleibt. Dies soil durch einfache Bedienungshand- 
Rfiffc crmoglicht werden. 

Die oIr'ii gescbilderten Aufgaben werden gemaB 
der F.rfindung in der Weisc gelost, daB aus cin- 



zelnen gegeneinander in mehr oder weniger weiten 
Grenzen stetig oder absatzweise beweglichcn Glie- 15 
dern ein hohlcr Strang gebildet wird, dess^ Be- 
weglichkeit durch eincn in seinem Inneren wirkcn- 
den Fliissigkeits- oderGasdruck in dcr gewunschten 
Weise beeinfluBt werden kann, Auf diesc Weise 
kann man bewirken, daB der hohle Strang mehr oder so 
weniger beweglich ist oder aber auch zu einem 
vollig starren Gebilde wird. Besonders vorteilbaft 
wegen der vielseitigen BewegUchkeit und der er- 
zielbaren einfachen Anordnung ist eine Halterung, 
die aus einer Reihe von Kugclgelenken aufgebaut as 
fst. Eine solche Halterung ist als Ausffih rungs- 



w beispiel fur den Brfindraigsg€gettstand in 

gestellt. Zwei der miteinander zusamraenarbeiten- 
den Bauckmente sind in dicser Figur mit i und 2 
feezeichnet. Ein dcrartigcs Einzelglied ist in Fig. 2 

5 gesondertdargestcllt. Es bcsteht aus einem schalen- 
fonnigen Teil 3, dessen innerc Oberflache die Form 
einer Kugel hat und einem mit diescn verbundenen, 
ebenfalls kugeligen Ansatztcil 4» der in die Schale 
des nachsten Gelerfcbauteites eingreift. Der Gekidc- 

10 teil 4 ist in irgendeincr Weise, z. B. wie in Fig. 2 
dargestellt, durch Schlitzen elastisch gemacht, der- 
art, daB er deformiert werden kann. In Fig. i ist 
nun die wcitere Durchfuhrung des geschiklerten 
Baugnindsatzes naher ersichtlich. In das Inncredes 

15 von den Bauelementen 1 und 2 gebildeten gelenkigen 
Stranges ist ein clastischer Schlauch 5, naturlicher 
Oder Kunstgumraischlauch, eingefuhrt, der durch 
ein Gas oder eine Flussigkeit elastisch nach auBen 
auseinandergedriickt werden kann. Uber die bei 

30 der dargestellten Ausftihrungsform vorgesehenen 
Zwischenpolster 6, die vorzugsweise auch aus einem 
elastischen Material bestchen, wirkt der im Inneren 
des Schlauches 5 ausgeiibte Druck auf den elasti- 
schen Gelei^eil 4 und prefit ihn gegen die Schale 3* 

as Infolge der zwascbu dem Gderikteil 4 t»d der 
Schale 3 fiierrsdheoden Reibung ward dodardh die 
Bew«glicbkeit <ies Gehildcs je nadi dem Druck ver- 
ringert bzw. uberfiaupt b^edtigt. G«gcbenenfaH« 
kann man dureb geeignete Beiiandkuig der mitein- 

30 ander in Beriiairuog stebenden Oberflachen der Gc- 
lenikleile den Reibungsflcoeffiziettten veigroBem, «o 
dafi das Gebilde auch ibd niciht besonders groBen 
Drudcen in diem ScMaudb 5 praktisch vollig starr 
wird. Die Zw<isdienstikke6 koimen gleichfalls aus 

35 natudidifioi Gmnmi, Kuostgununi oder sonst einem 
el^tisGhen Material hwgestellt werden. Man fcann 
sic audh ak geschKtzt geeignet gcbogene Bleche 
Oder Spiialfodem aushikten. Die Anordming muB 
ledigHch derart gctrofiFen seki, da£ der iin Inneren 

40 des R<Ares5 crzei^ Drodc auf die elastischen 
Geleiikteile 4 ubertragen wird. 

Die Anordming nach der Erfindung hat den Vor- 
teil, daB die Halterung nach alien Richtungen be- 
w^lich ist. Man kann durch geeignete AusbiMung 

45 der ineinaDdergreifenden Gdenkteile, z. B. durch 
Anbringung von entsprechendcn Rasten und mit 
diesen zusammenart)eitenden Fedem erzielen, daB 
bestimmte Stellungen des Haltegliedes bevorzugl 
sind, so daB man dkse Stellungen in einfacher 

50 Weise und schnell herstellen kann. Das Arrctieren 
und Entarretieren der Haltevorrichtung geht rasch 
und sicher vor sich. Die Bewcglichkeit der Halte- 
rung ist stufenlos in weiten Grenzen regelbar. 
Au^rdean ist in einfacher Wci®e eine Ferobedieming 

55 des Cerates moglich. Fiir bestimmte Anwendungs- 
zwecke kann die Beweglichkeit der Strange durch 
Steucrung des 01- oder Gasdruckes nach einem be- 
stimmten Programm geandert werden. AuBerdem 
hat man die Moglidikeit, viefc Strange gleichzeitig 

60. zu bedienen. Der Platzbedarf der Anordnung ist 
sehr klein, da es sich um glatte Halteteile ohne 
Arretierungsschiaubcn, seitliche Vcrsteifungen u. a, 
handelt: Bei vethaltnismaflig geringem Gewicht 



kann man eine sehr hohe Festigkeit der Halterung 
erzielen. Handelt es sich um 1>esonders hoch be- 65 
anspruchte Hatterungen, so kann man die Haltc- 
glieder so ausbilden, daB der Querschnitt des 
Strains nach denjemgen Stellen, an detien ein 
hoheres Biegemoment herrscht, z-uniramt. 

In den Fig. 3 und 4 sind Beispiele fur die Gesamt- 70 
anoixlnung der erfiiidungsgemaBen Halterung ge- 
geben. In Fig. 3 ist der Halteteil mit 7 bezeichnet. 
Er sitzt auf einer Grundplatte 8 und tragt beispiels- 
weise eine Stativklemme 9. Durch Niederddicken 
eines Bedienungshebels 10 Uann uber eine Fumpe 75 
etn Gas- oder Fliissigkeitsdruck innerhalb des 
hohlen Stranges erzeugt werden, der der Halterung 
die gewunschte Steifigkeit gibt. Der Hebel 18 
braucht naturlich nicht dauernd niedergedriickt zu 
werden. Man kann vielmehr durch Absperren der 80 
Zwischenleitung 11 mit Hilfe des Arreticrungs- 
ventilsfi2 dafur sorgen, daB der Druck in dem 
Strang erhalten bleibt. Dieses Ventil dient auch zur 
Entarretierung. Es kann auch cin Riickschlagvcntil 
YOigesdien werden, so daB beim Niederdrudkea des 85 
Hebds 10 der Strang seine Steifigkeit so lange bet- 
behalt, bis durch ein inneres Entarretierungsventil 
12 dem 01 Oder dem anderen Druckmittel das Ruck- 
strdmen in den Vorratsraum ermoglicht wird. 

In Fig. 4 ist eine Vielfachhaltcrung dargestellt, 90 
die aus den Strangen 13, 14, 15 und 16 bestcht, die 
an beliebigen Stellen an dem Objekt 17 angreifcn. 
Die Arretierungsvorrichtung, welche in derselbjen 
Weise aufgebaut sein kann. wie die nach Fig. 3, ist 
hier mit «i8 bezeichnet. ^ . 95 

Die Anwendungsmoglichkeit der Erfindung ist 
weitgehend. Stative aller Art, allgemeine Bau^ 
elemente im Maschinenbau, Halteorgane zurDurch- 
fiihrung von Operationen sind Beispiele fiir die An- 
wendungsfalle, in welchen die Erfindung Vorteile 100 
bringt. Was die technische Herstellung des Er- 
findungsgegenstandes betriflft, ist darauf hin- 
zuweisen, dafi sie deshalb okonomisch gestaltet 
werden kann, weil die Halteorgane furdie verschie- 
densten Langen stets aus gleichartig ausgebildeten, 105 
einfach im Serienbau hers'tellbaren Teilen zu- 
sammengesetzt sind. 



PaTENTANSPAGCHB: lio 

1. Flexible Halterung, dadurch gekenn- 
zeidinet, daB der Halter aus einzelnen gegen- 
einanderbeweglichen Gliedern aufgebaut ist, die 
einen hohlen Strang bilden und deren Bcweg- 115 
lichkeit gegeneinander durch einen ira Inneren 
des Stranges wirkenden Flussigkeits- oder Gas- 
druck verandcrt bzw. praktisch beseitigt werden 
kann. ' 

2. Halterui^ nach Anspruch i, dadurch ge- lao 
kennzeichnet, daB der hohle Strang von einem 
elastischen Rohr, insbesondere aus kiinstlichem 
Gummi, der Lange nach durch setzt wird und 
daB Mittel vorgesehen sind, in dem Inneren 
dieses Rohres einen Gas- o^r Flussigjkeitsdrtick las 
zu erzeugen. 
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